1 | Antriebstechnik

7
"

mw
< ©

C
QS
w.m
= s
D >
e &)

azision pur

Z ositionsregler
Kommunikationstakt

Encoder Digital Encoder Analog/Serial
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Jetter

- Schnellere Maschinenzyklen hlﬁﬁ}
i dl

Tendenzen im Anlagenbau
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Herausforderung Jet?er

~+ Geschwindigkeit UND
Prazision erhohen

Geschwindigkeit

Prazision
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Resonanzen
»
7 Produktivitat Leichtbau Geringere Reibung Schnelle Regelung
2 Genauigkeit Luftlager Verlust von Aktive Dampfung
2 Prozessqualitat Filmlager Lagerdampfung
Ausgepragte
Resonanzen
Schlechte

Regelung Totzeit minimieren
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Jetter
Klassisch High-End

Anforderungen Antriebsregler

- Mech. Steifigkeit | "mittel" "hoch”
~# Reibung hoch keine, gering
(Dampfung)

- Mech. Resonanzen |50 -100Hz | >> 100 Hz

~# Genauigkeit 0,01 mm nm oder um

-~ Dynamik 29(20m/s?) | >>2 g (20 m/s?)
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Schnell — Schneller — JetMove 4xx ij
Jetter

~# Filter (Tiefpass, Hochpass, Bandpass,
Noftchfilter, FIR)
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Jetter

Vernetzte Hochstgeschwindigkeit

Ethernet 200 MHz

... bis 32 Teilnehmer
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Anwendung

gefordert ist, z.B. Messtisch im nm-Bereich
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Produktubersicht ij
Jetter

Produkt
Nennstrom 10 A (20 A peak) 20 A (40 A peak)
Nennspannung 20-370 VDC
Motorentypen 1 x AC Synchron- oder DC-Motor
Eingénge 1 x <1 s digital,

5 x <10 ps digital
Ausginge 2 x 1 A digital
Kommunikation | 200 Mbit/s Ethernet, 10-kHz-Kopplung
Optionen 2 x DC-Motoren
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JetSym ij
Ein Tool fur die gesamte Automatisierung Jetter
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OEM-Losung

Entwicklungswerkzeug
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OEM-Losung

Jetter

Anbindung PC-Plattform

Ethernet 200 MHz

... bis 32 Teilnehmer
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Anwendungen

- Luftlagereinheit (Infineon)
- Bewegte Masse 8,4 kg
- Geschwindigkeit 5 m/s
-~ Beschleunigung 10 g i
----- 150 ms S
?Eﬂ' —
e
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Jetter

Anwendungen

~# Amadyne Die-Bonder

~# Asyril Delta-Roboter

~# Frasmaschine
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Anwendungen

----- * Qerlikon Esec
----- r Leister

----- * Interglass

----- » Xitact

----- * Asyril SA

----- # Schissler-Technik
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Kundennutzen

oder Antriebsdimensionierung N

Geschwindigkeit

~# Unterdruckung mechanischer Resonanzen 7

Jetter
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Kontakt Jotter
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